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ONSOZ

Bu Dokiman, AQUA CNT kompakt tip pompa kontrol ve su izleme
cihazinin (dékimanin kalaninda AQUA olarak bahsedilecektir) kullanim
talimatlarini igermektedir. Cihazin kurulumu ve kullanimindan &nce litfen
dékiimani dikkatlice okuyunuz. Kompakt tip Pompa Kontrol ve Su izleme
Cihazi, su Uretim sondaj kuyularinda, su terfi pompa istasyonlarinda, igme
suyu su depolarinda ve izole alt bdlge 6lcim istasyonlari (DMA) sistemi
kontrol etmek ve sahadan debi, basing, su seviyesi, pompa gerilimi ve akim
gibi verileri toplamak Uzere dizayn edilmistir.

AQUA CNT, kutu icerigine gore 100S, 100F, 100FP ve 100SL olmak
uzere 4 farkli model olarak sunulmaktadir.



DONANIMSAL OZELLIKLER

* Dasuk gug tuketimli mikro denetleyici

« Dahili ultrasonik debimetre, en az %1 hassasiyet, DN50-DN700
6lgim araligi (AQUA CNT 100F Modeli igin)

* 64x128 Grafik LCD ekran ve mebran tus takimi kullanici arayizi

+ GSM/GPRS modem + 5 dbi harici anten

« Batarya yonetimi birimi, dahili DC UPS ve Sarj regllatéri

* 14.8V 12.800mA Li-Po batarya

* 8 mb kalici dahili hafiza

+ 3 adet 16-bit analog giris ve 1 adet 12-bit analog ¢ikis

* 4 adet dijital giris ve 2 adet dijital ¢ikis (rodle)

* Dabhili atanabilir 1/0 giris-¢ikis tablosu

* GSM Uzerinde RTC (gercek zaman saati) giincelleme

* I[P 65 koruma sinifi

AQUA 1008 AQUA 100F AQUA 100FP AQUA 100SL
AQUA CNT v ("4 "4 "4
Dahili Debimetre — v v L
Basing Sensori = - v -
Seviye Sensori = - - v
Anten v v v v
Ultrasonik Ped/Jel - v v -
Montaj Seti v ("4 v v
Kelepge - v v -

1. MONTAJ

AQUAnIn montaj ve kurulumu cok basittir. Bu bélimde verilen adimlari
uygulayarak AQUA cihazinizin montajini kolayca yapabilirsiniz. Oncelikle
AQUA Gzerinde takil olan kulaklari ters takarak AQUA'nin bir yere sabitleme-
sini yapabilirsiniz. Asagidaki sekilde kulaklarin nasil takiimasi gerektigi
gOsterilmistir.

Daha sonra AQUA'ya baglanti yapilacak kablolarin gececegi rekorlari
AQUA cihazinin altinda bulunan deliklere yerlestiriniz. AQUA'nin rekor
baglantilarini asagidaki sekillerde gorebilirsiniz.



Sekil 1.1 AQUA Arka Profili

Son olarak haberlesmenin saglanmasi icin MODEM antenini
AQUAnin yan tarafindaki anten girisine takiniz. AQUA’nin antenininin
takilmasi asagidaki sekilde gdsterilmistir.

Sekil 1.2 AQUA On Profili

* Pano igerisindeki enerji girisine izolasyon trafosu tavsiye
edilir. Aqua enerji topraklamasi kesinlikle yapiimalidir. Motor
suriici besleme ve c¢ikis guc kablolarn ile Sensdér besleme

ve sinyal kablolari ayni kablo kanalindan gitmemelidir.
Analizér ile haberlesme igin kullanilacak kablo burgulu ve
koruma kilifli olmalidir.




2. KURULUM VE KULLANIM

Bu boélimde AQUA cihazinin kurulumunun yapilabilmesi igin gerekli
bilgiler verilmistir.

Kablo Baglanti Semasi

Sekil 2.1'de AQUA cihazinin kurulumu yapilirken gerekli olan kablo
baglantilarinin klemens bilgileri verilmistir.

AQUA CNT Ekran
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Sekil 2.1 AQUA Kablo Baglantilari Gostergesi

Tus Takimi ve Led Géstergeleri

AQUA’nIn igletimi ve kullanici ayarlarinin yapilabilmesi igin cihaz
Uzerinde bir membran tus takimi ve cihazin ¢alisma durumunu belirten
bir adet yesil ve bir adet kirmizi LED bulunmaktadir. Tus takimi ve
LED’ler Sekil 2.2'de gosterilmigtir.

58.8x31.3MM

clojol=:

AQUA CNT

Sekil 2.2 AQUA Membran Tus Takimi ve LED’ler
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Membran tus takimi lzerinde C, yukari yon, asadi yon ve OK tuslari
olmak Uzere dort adet tus bulunmaktadir. Bu tuglarin iglevleri
asagida verilmigtir.

» C tusu geri gitme, Ust menliye dénme ve iptal komutlari igin kullanilr.

* Bir deger girerken C tusuna basiimasi degeri kaydederek geri git
komutu olarak igletilir.

* Asagi/yukari yon tuslar menu igerisinde bir onceki ya da sonraki
mendye gitmek ya da deger girdisi yaparken secili satirdaki degeri
degistirmek icin kullanilir.

» OK Tusu onaylama-kaydetme durumlarinda kullanilir. OK Tusunun
kullanildigi bir takim 6zel durumlar su sekildedir:

* AQUA Aglilis ekraninda yukari yon ve asagi yon tuslarina beraber
basildijinda cihaz Otomatik Mod ve Manuel Mod arasinda gegis yapar.
* AQUA Aglilis ekraninda iken OK tusuna basildiginda sistem manuel-
de ise motor galis/dur komutu olarak kullanilir. Galis/dur komutlari ard arda
basildiginda 30sn ara ile igletilir.
* AQUA Alarm ekraninda OK tusuna basildiinda cihazda o
anda bulunan alarmlarin sifirlanma islemi gerceklestirilir.

» Cihaz Uzerinde verilen yesil ve kirmizi LED’lerin anlamlari asagida
verilmistir.

* Yesil LED’in saniyede bir yanip sénmesi durumu GPRS baglantisinin
ve SCADA haberlesmesinin saglandigini gdsterir. Kirmizi LED’in  her
saniyede bir yanip sdnmesi sistemde alarm olustugunu gosterir.

AQUA Uzeride bulunan LCD Ekran, bir tusa basildiktan
sonra 60 saniye igerisinde her hangi bir tusa basiimadiginda
uyku moduna gecer ve ekranda ” KORU1000, Latfen Bir Tusa
Basiniz” ibaresi go6rinlr. Bir tusa basildiginda ekran uyku
modundan gikar.

*

Ekran 15131 yaniyor ama veriler gérinmuyor ya da ekran

kapali iken membran isiklari yaniyorsa ekran kablosu kontrol
edilmelidir.




AQUA MENULERI

AQUA cihazinin menilerine LCD ekran Uzerinden membran tus takimi
yardimi ile ulagilabilir. Bu meniler 8 ana ekran altinda toplanmistir (Sekil
2.3). Bu ekranlar;

* isletme Ekrani

« Sistem Ayarlari

» Motor Galisma Ayarlari

* Motor Koruma Ayarlari

» Alarm ve Uyarilar

* Modbus RTU Ayarlari

» Hakkinda

» Cihaz Test ekranlari olarak ana basliklara ayrilirlar.

Sekil 2.3 AQUA Kablo Baglantilari Gostergesi

1. ISLETME EKRANI

AQUA isletme Ekrani 2 sayfadan olugsmaktadir. Sistem ilk acildiginda
isletme ekraninin 1. sayfasi ile agilir. Yon tuslar ile birinci ve ikinci sayfalar
arasinda gecis yapilabilmektedir. Sekil 2.4. ve Sekil 2.5’te gorilecedi Uizere,
isletme ekranlarindaverilen bilgiler asagidaki gibidir.
isletme ekrani birinci sayfada verilen degerler;

» 1. satirda saat, tarih ve ¢ekim glici deg@erleri bulunur. Cekim glcl
degerinin araligi CSQ 0-31 ara! jinda degisim gdsterebilir.

Cekim Giicii Agiklama

0-16 1 kademe gekim
16-22 2 kademe ¢ekim
22-26 3 kademe ¢ekim
27-31 4 kademe ¢ekim




» 2. satirda modemin c¢alisma durumu ile ilgili bilgiler bulunmaktadir.
Modem durumu modem Uzerindeki LED’e ve ayni zamanda igletme
ekranindaki Modem Durum bilgisine bakarak saglanir. Bu belirlemeler

Tablo 2.1’de verilen bilgilere gore yapilir;

MODEM MODEM
DI 15D

yanmryor

Sekil 2.4 AQUA Kablo Baglantilari Gostergesi

AGIKLAMA

Modeme enerji veren regiilatér arizali veya modem power on transistorii
arizahdir,

0 Yamp
sonilyor

Modem enerjilenmis fakat modemin haberlesmesinde problem vardir.
Modem 0 degerinin degismemesi durumunda modem 150sn de bir kendini |
resetler .

Sim Kart Sorgulamyor !
Sim kartta pin kodu var ve ise bir sonraki asamaya gecemez. Pin kodu yok
ise ve modem 1 de kald: ise sim kart kapali veya sim yuvast bozuk olabilir.

GSM Network'tine baglant: deneniyor.
Bir sonraki adima gecemez ise GSM sebeke baglanama problemi vardir.
Anten takilmamg veya ¢ekim giicii cok zayif olabilir. [

Gsm Baglantis: kuruldu .

Cihaz bu asamada 502. Porttan modbus TCP sorgusu bekler.(Sorgunun [
cihaza ulasabilmesi i¢in APN network ayarlari yapilmas: gerekmektedir.
Varsayilan APN network ayar: Turkcell Statik IP APN avan olan

“mgbs”dir.)

102 -

Cihaz hedef [P ye baglanmay: deniyor.

Tablo 2.1 Modem Calisma Durumu Bilgileri

e Calisma Durumu verilerine bakarak AQUAnin calisma durumu ile
alakal bilgi sahibi olunabilir. Burada gdsterilen verilerin anlami Tablo 2.2'de

verilmigtir.

» 3. satirda (Debi1 ve Debi2 girisleri tanimlandi ise) debimetrelerden
okunan anlik debi de@eri gosterilir.



CALISMA ACIKLAMA

DURUMU
0 Calisma Durumu Segilmedi Motor Duruyor
Sistem Otomatik'te
| 10 [ Hedef Besleme Senaryosu Seildi Motor Duruyor |
Hedef Ile haberlesme var
| 11 |Hedef Besleme Senaryosu Secildi Motor Calisiyor |
Hedef Ile haberlesme var

100 Hedef Besleme Senaryosu Segildi
Hedef ile haberlesme yok ve gegmisi taklit et acil durum senaryosu aktif
Motor Duruyor

101 Hedef Besleme Senaryosu Secildi

Hedef ile haberleyme yok ve gegmisi taklit et acil durum senaryosu aktif
Motor Gahgiyor

120 Hedef Besleme Senaryosu Segildi
Hedef ile haberlesme yok ve gecmisi taklit et acil durum senaryosu pasif
Maotor Duruyor

121 |Hedef Besleme Senaryosu Segildi
Hedef ile haberlesme yok ve ge¢misi taklit et acil durum senaryosu pasif

Motor Cahisiyor
20 .Hedef Basing Senaryosu Segildi Maotor Duruyor
21 | Hedef Basing Senaryosu Segildi Motor Caligtyor
200 Sistem Manuel'de Motor Duruyor
201 Sistern Manuel'de Motor Calisiyor
30 Basing P1 Motor Duruyor |
31 Basing PI Motor Cahisiyor |

Tablo 2.2 AQUA Calisma Durum Bilgileri

* 4. satirda (Basingl ve Basing2 girigleri tanimlandi ise) basing
sensorlerinden okunan anlik basing degerleri gésterilir.

« 5. satirda (Seviyel ve Seviye2 girisleri tanimlandi ise) seviye
sensorlerinden okunan anlik seviye degerleri gosterilir.

6. satirda hedef seviye ve hedef ile saglanan en son haberlesmenin
Uzerinden gecen sire gosterilir. Bu satirda goésterilen degerler, eger hedef
seviye ile haberlesme tamamlandi ve haberlesme gerceklesti ise Hedef:
(deger) cm seklinde, haberlesme tamamlanamadi ya da yok ise Hedef!
(deger) cm seklinde verilir.

« 7. Satirda Giris besleme voltajinin degeri ve SCADA’ dan gelen en son
sorgunun kag¢ saniye dnce geldigi bilgisi verilir.

« 8. Satirda pil ylzdesi, pil sarj durumu ve sistemin otomatikte mi yoksa
manuelde mi oldugu bilgileri verilir.

* 9. “Pil:” ise normal mod,

“Pil” ise disUk gu¢ modu anlamina gelmektedir.



Sekil 2.5 Isletme Ekrani, ikincil Ekran

isletme Ekraninin ikinci ekraninda gosterilen veriler su sekildedir.

1. Satirda L1 Voltaj ve L1 Akim degeri

2. Satirda L2 Voltaj ve L2 Akim degeri

3. Satirda L3 Voltaj ve L3 Akim degeri

4. Satirda Anlik gui¢ ve Ortalama Akim Degeri

5. Satirda Cos® ve Sebeke frekans degeri (NOT: COS® 0-1 aralig
disinda ise akim trafo yonleri kontrol edilmelidir.)

6. Satirda Surticu caligirken génderilecek frekans degeri

7. Satirda Dijital Giris Fiziksel durumlari

8. Satirda Dijital Cikis Fiziksel durumlari gésterilmektedir.

2. SISTEM AYARLARI EKRANI

Sistem ayarlari sistem icin gerekli ayar parametrelerinin ekran izerinden
ayarlandigi mentdur. Sistem ayarlari sekmesinden asagi yukari yon tuslar
ile ayar parametreleri arasinda gezilmektedir. izinli IP1 ve IP2 Aqua CNT de
ip filtre 6zelligi bulunmaktadir. iki adet ip filtre tanimlanabilir. Asagi / Yukari
yon tuglari ile ilerleyerek 2 adet IP filtre tanimlamasi yapilabilir. Sekil 2.6'da
Ornek olarak IP1-1 ayari ekrani gosterilmistir. IP1-1'den IP 2-4’e kadar IP
tanimlamasi yapilabilir. IP1- 1°’de IP-1’in 1. okteti, IP1-2'de IP-1’in ikinci okteti
ayarlanir. Ayni ayarlamalar IP-2 igin de gegerlidir.

Sekil 2.6 Isletme Ekrani, ikincil Ekran
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Hedef Besleme IP

Aqua CNT cihazinin bir hedef ile haberlesmesi isteniyor, ve cihazin bu
hedeften okunan seviye bilgisini otomatik olarak okumasi isteniyor ise bura-
dan hedef cihaza ait olan IP adresinin tanimlanmasi yapilir. Sekil 2.7°'de
Hedef Besleme IP-1 6rnek olarak verilmistir.

Sekil 2.7 Hedef Besleme IP-1 tanimlama ekrani

Hedef Modbus Register Adres

Haberlesme saglanacak modbus cihazinindan okunacak adresin tanim-
lanmasi (Sekil 2.8) buradan yapilir. E§er okunacak hedef adres degeri float
(Real) bir degerse float modbus adresi +10000 olarak tanimlanir.

Sekil 2.8 Hedef Modbus RegAdres tanimlama ekrani

Hedef Modbus ID

Haberlesme sadlanacak modbus cihazinin network ID’si buradan (Sekil
2.9) tanimlanir (Eger hedef cihaz baska bir AQUA ise hedef ID 3 olarak
tanimlanmalidir).

Sekil 2.9 Hedef Modbus ID tanimlama ekrani

10



Hedef Sorgu Port
Bu kisimda Hedef sorgu TCP portu tanimlanir ve hedef haberlesme ayar-
lan tamamlanmis olur (Sekil 2.10). Hedef cihaz Aqua ise port 502 dir.

Sekil 2.10 Hedef Sorgu Port tanimlama ekran

Debi 1 Set (m3/s)
Bu kisimda (Debimetre Analog Giriste Bagl ise) Debimetre 1’in maksi-
mumskala degeri m3/h cinsinden tam sayr olarak tanimlanir.

Debi 2 Set (m3/s)

Bu kisimda (Debimetre Analog Giriste Bagl ise) Debimetre 2'nin maksi-
mum skala degeri m3/h cinsinden tam sayi olarak tanimlanir. Debimetre 1
icin maksimum skala deger giris ekrani Sekil 2.11°de verilmistir. Debimetre 2
icin Set Degeri bir sonraki menliden ayni sekilde girilir.

Sekil 2.11 Debimetre 1 igin maksimum scala deger giris ekrani

Basing 1 Set (bar)
Bu kisimda Basing Senso6ri 1'in maksimum skala deg@eri bar cinsinden
tam sayi olarak tanimlanir.



Basing 2 Set (bar)

Bu kisimda Basing Sensdrl 2’nin maksimum scala degeri bar cinsinden
tam sayi olarak tanimlanir. Basing Senséri 1 igin maksimum scala deger
giris ekrani Sekil 2.11'de verilmigtir. Basing Sensoéri 2 igin Set Degeri bir
sonraki mentden ayni sekilde girilir.

SISTEM AYAR
Baszinc 1 Setibar)
@

Sekil 2.12 Basing 1 icin maksimum scala deger giris ekrani

Seviye 1 Set (cm)
Bu kisimda Seviye Sensoéru 1’in maksimum skala de@eri cm cinsinden
tam sayi olarak tanimlanir.

o Statik Seviye Nedir?
Motor ¢alismaz iken su seviyesinin zemine olan uzakligini belirtir.
Sensoriin montaj derinligi ile sensoriin su yiikiiniin farki alinarak bulunur.

Dinamik Seviye Nedir?
Dinamik seviye su seviyesin zemine olan uzakligini belirtir.
Sensoriin montaj derinligi ile sensoriin su yiikiiniin farki alinarak bulunur.

Seviye 2 Set (cm)
Bu kisimda Seviye Sensori 2'nin maksimum scala degeri cm cinsinden tam
say| olarak tanimlanir. Seviye Sens6ri 1 icin maksimum skala deger giris
ekrani Sekil 2.13'de verilmigtir. Seviye Sens6rl 2 icin Set Degeri bir sonraki
menlden ayni sekilde girilir.
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Sekil 2.13 Seviye 1 i¢in maksimum scala degeri

Debi 1 Giris

Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.14). Baglanti
secenekleri Tablo 2.3'te verilmigtir. Bu segenekler Debimetre 2 icin de
gecerlidir.

Debi 2 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir.

Sekil 2.14 Debimetre 1 baglanti segenekleri secim ekrani

Girig Aciklama Girig Agiklama
0 Giris Yok 5 Dijital Giris 1
1 Analog Giris 1 6 Dijital Giris 2
2 Analog Giris 2 7 Dijital Giris 3
3 Analog Girig 3 8 Dijital Girig 4
4 Haberlesme ile Okuma

Tablo 2.3 Debimetre giris segenekleri



Basing 1 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.15). Baglanti
secenekleri Tablo 2.4’te verilmigtir. Bu se¢ enekler Basing 2, Seviye 1 ve
Seviye 2 icin de gecerlidir.

Sekil 2.15 Seviye 1 igin baglanti se¢im ekrani

Girig Agiklama
0 Giris Yok
1 Analog Girig |
2 Analog Girig 2
3 Analog Girig 3

Tablo 2.4 Seviye sensoéri giris segenekleri

Basing 2 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir(Bkz:Tablo 2.4).

Seviye 1 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Bkz: Tablo 2.4).

Seviye 2 Giris
Sensor girisin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Bkz: Tablo 2.4)

Motor Termik Giris

Girigin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil 2.16). Baglanti segenek-
leri Tablo 2.5'te verilmigtir. Bu segenekler Motor Calisiyor Girisi icin de
gegerlidir.

Motor Calisiyor Giris
Girigin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir. Se¢enekler icin Bkz: Tablo2.5.
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Sekil 2.16 Motor Termik Giris Baglanti segenekleri segim ekrani

1 Dijital Girig 1
2 Dijital Girig 2
3 Dijital Girig 3
4 Dijital Girig 4

Tablo 2.5 Motor Termik Girisi Baglanti Segenekleri

Sivi Seviye Rolesi Girisi
Sivi Seviye Rolesi Girisinin segcildigi ekrandir (Sekil 2.17). Secenekler
MotorTermik  Girisi  secenekleri ile aynidir (Bkz. Tablo 2.5).

Sekil 2.17 SSR Giris Segenekleri Ekrani

Debimetre Pulse Carpani

Debimetre dijital girise tanimli ise ka¢ puls geldiginde 1m”3 su akigl
oldugu tanimlanir. Debimetre Pulse ¢arpani menlsu Sekil 2.18'de gosteril-
migtir.

Sekil 2.18 Motor Galistirma gikisinin fiziksel baglanti segim ekrani
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Motor Calis Cikisi
Motor Calistirma cikisinin fiziksel baglanti noktasi tanimlanir (Sekil
2.19). Baglanti segenekleri Tablo 2.6°da verilmisgtir.

Sekil 2.19 Motor Galistirma ¢ikisinin fiziksel bagdlanti secim ekrani

0 Cilag Yok
1 Dijital Gakas 1
2 Dijital Cikas 2

Tablo 2.6 Motor Galistirma Gikisinin Fiziksel Baglanti Segenekleri

Log tutma siire (dk)

Haberlesme yok iken cihaz analog sensor degerlerini anlik glic ve status
word degerini log saati ile birlikte kayit eder. Kayit sliresi bu ekrandan (Sekil
2.20) yapilir. Kayitlar 1 ile 1000 dk arasinda yarlanabilir.

Sekil 2.20 Log tutma siiresi giris ekrani

APN Network

APN network tanimlama ekranidir (Sekil 2.21). On tanimli APN Turkcell
operatorinin sabit IP APN’si olan mgbs’dir. Ayar i¢in girilip C tusu ile bos
birakildigi  zaman “mgbs” otomatik atanir.Ormek APN  networkler;
* Turkcell: mgbs
* Vodafone: internetstatik
« Turk Telekom:statikip , 6zel data apn veya yurtdisi apn tanimlanabilir.
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Sekil 2.21 APN Tanimlama ekrani

Motor Referans Cikis
Motorlarin sirlci ile strdlmesi durumunda slriiclye gonderilen referans
frekans degerinin 10 kati bu ekrandan (Sekil 2.22) girilir.
Ornegin 45.5Hz ile calistinlacak bir motor icin 455 tam sayi degeriyazilir.

*

Motor referans ¢ikisinin minimum degeri, pompa ¢alisirken
30Hz olacak sekilde sabitlenmistir.

Sekil 2.22 Motor Referans Frekans Ekrani

Motor Referans Set

Motor sirlci kullaniminda ayarlanmis olan maksimum motor referans
degeri bu ekrandan (Sekil 2.23) tanimlanir. Varsayilan referans set degeri
50Hzdir.

Sekil 2.23 Motor Referans Frekans Ekrani
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Diisiik Glic Modu Aktif

Disiik Gli¢ Modu’nun aktif edildigi ekrandir (Sekil 2.24). Bu segenek aktif
edilir ise glines paneli ile beslenen noktalarda pil %40’in altina dustiginde
sistem distk gi¢ modu ile az enerji tiketimi saglamak icin haberlesmeyi
kapatir.

Bu 6zellik donanim Versiyon 1.2 igin gecerlidir.

Sekil 2.24 Diusiuk Gig Modu Aktif Etme Ekrani

Debimetre Tip Secimi

Haberlesme ile debi okunacagdl durumlarda tanimlanan debimetrelerin
secildigi ekrandir (Sekil 2.25). Tablo 2.7°de verilen debimetrelerden okunma
yapilabilir.

Sekil 2.25 Debimetre Tip Secimi Ekrani

0 Longrun Debimetre
1 Krohne IFC 50
2 Krohne IFC 300

3 ENELSAN

Tablo 2.7 Motor Galistirma Gikisinin Fiziksel Baglanti Segenekler
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Enerji Analizériinii Aktif Etme
Enerji Analizérl ile haberlesmeyi baslatmak icin aktif edilen ayar bu
ekrandan (Sekil 2.26) yapilir.

|
|
Enerji Analizérii Marka Model Secimi
Cihaz énceden tanimlanmis 2 adet analizér modeli ile haberlesilmekte-

dir. Bu analizérlerin segimi buradan (Sekil 2.27) yapilir. Tanimli analizér
secenekleri;

Sekil 2.26 Analizér Okuma Aktif Etme Ekrani

» Klemsan KLEA220P Analizor igin 1 degeri
» Entes MPR32S Analizor igin 1 degeri girilmelidir.
» Schneider PM2100 Analizor igin 2 degeri girilmelidir.

Sekil 2.27 Analizdr Segim Ekrani

3. MOTOR CALISMA AYARLARI EKRANI

Calisma Mod
AQUA kullanarak bir motor kontrolli yapilacak ise bu motorun hangi senaryo-
ya gore galisacaginin segimi bu ekrandan (Sekil 3.1) yapilir. Galisma sece-
nekleri Tablo 3.1'de verilmistir.



Sekil 3.1 Calisma Modu Segim Ekrani

] Serbest Mod

1 Depo Doldurma
2 Hidrofor Mod
3 Basing P1

Tablo 3.1 Galisma Modu Secgenekler

Hedef Minimum Su Seviye

Depo doldurma modunun se¢ilmesi durumunda doldurulacak olan depo-
nun minimum depo seviyesinin (Pompa Galisma Seviyesi) cm olarak tanim-
landigr yerdir (Sekil 3.2).

Hedef Maksimum Su Seviye

Depo doldurma modunun se¢ilmesi durumunda doldurulacak olan depo-
nun maksimum dep o seviyesinin (Pompa Durma Seviyesi) cm olarak tanim-
landigr yerdir (Sekil 3.2).

Sekil 3.2 Depo Doldurma Minimum Su Seviyesi Giris Ekrani

Hidrofor Minimum Basing

Hidrofor modunun secilmesi durumunda hattin basincinin minimum
degerinin (Pompa Galisma Basinci) yiz kat olarak (x100) olarak tanimlandigi
yerdir (Sekil 3.3). Basing birimi bardir. Ornegin 4.55 bar igin 455 yazilir.
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Hidrofor Maksimum Basing

Hidrofor modunun secilmesi durumunda hattin basincinin maksimum
degerinin (Pompa Durma Basinci) yliz kat olarak (x100) olarak tanimlandigi
yerdir. Basing birimi bardir. Ornegdin 6.55 bar icin 655 yazilir (Sekil 3.3).

Sekil 3.3 Hidrofor Modu Minimum Basing Giris Ekrani

Basing Pl Set Ekrani
Basing Pl Modunda sabitlenmesi istenen basing degerinin 100 ile
carpilarak girildigi ekrandir. Sekil 3.4'te Basing Pl Set ekrani gdsterilmistir.

Sekil 3.4 Basing Pl Set Ekrani

Basin¢ Pl Zaman Ekrani
Basing Pl Modunda Pl Gevrim siresinin milisaniye cinsinden girildigi
ekrandir. Sekil 3.5'te Basing Pl Zaman Ekrani verilmistir.

Sekil 3.5 Basing Pl Zaman Ekrani
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Acil Senaryo Aktif
Acil durum senaryosu bu ekrandan aktif edilir (Sekil 3.6).

Sekil 3.6 Acil durum senaryosu aktif etme ekrani

Calisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, bu modun aktif edilmesi durumunda motorun gecmis en
yakin haberlesmeli giindeki motor durumunu taklit ederek ¢alismasini saglar.
Motor Calisma ve durma durumlarinin 6rnekleme araligi 15 dakikadir.

Acil Durum Bekleme Siiresi (Dk)

CGalisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, acil senaryo modunun aktif olmamasi durumunda motor
belirli streler ile ¢alisir ve durur. Motorun ¢alismayi bekledigdi sire buradan
girilir (Sekil 3.7). Surelerin birimi dakika'dir. Max:300dk Min:10dk.

|
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Sekil 3.7 Acil durum senaryosu bekleme siiresi giris ekrani

Acil Durum Calisma Siiresi (Dk)

CGalisma modu 1(Depo Doldurma) olarak segilmis ve hedef ile haberles-
me saglanamiyorsa, acil senaryo modunun aktif olmamasi durumunda motor
belirli sireler ile ¢alisir ve durur. Motorun ¢alisma siresi buradan girilir. Stire-
lerin birimi dakika’dir. Max:300dk Min:10dk.

* Cihaz hedef ile haberlesme hatasina distiginde acil durum
senaryolari igletilir. Eger Acil senaryo aktif degil ise acil durum bekle ve

acil durum calig sureleri haberlesme saglanana kadar devam eder.
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SCADA Linkleme Aktif

Bu mod, Calisma modunun 1 (Depo Doldurma) segilmesi durumunda
doldurulmak istenen hedef deponun seviye bilgisinin SCADA tarafindan
cihaza linklemesinin yapilacagi durumlarda kullanilir (Sekil 3.8). Bu segenek
pasif ve hedef ip bilgileri taniml ise cihaz hedef ile kendi haberlesmeye
calisir. SCADA haberlesmesinin aktif oldugu durumlarda 10 dakika icerisin-
de linklemenin yapilmadigi durumlarda, (Hedef IP tanimli ise) cihaz hedef
seviyeyi SCADA linklemesinden badimsiz olarak kendisi okur. SCADA linkle-
mesi basarili bir sekilde kuruldugunda hedef seviye SCADA linki Gzerinden
okunmaya devam edilir.

Sekil 3.8 SCADA Linkleme secim ekrani

Basing 2’ye gore calisma

Galisma modunun 2 segilmesi durumunda (Hidrofor Mod) Hidrofor modu
basing sensodrlerinden aldi§i veriye gére calisir. Bu referans basincin 2.
Basin¢ sensdriinden okunan veri olarak tanimlanmasi istenir ise bu kismin
aktif edilmesi gerekir (Sekil 3.9). Bu durumda hidrofor modu referans basinci
2. Basing Sensori olacaktir.

Sekil 3.9 Basing 2 ¢alisma segim ekrani

Log Hafizasi Temizleme
Log hafiza temizleme islemi bu ekrandan gergeklestirilir.
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Antiblokaj Modu Aktif Etme Ekrani
Soguk havalarda hattaki suyun donmamasi adina kullanilan antiblokaj
modunun aktif edildigi kisimdir. Burasi aktif edildiginde sistem otomatik
modda ise her 90 dakikada 5 dakika calisir. Sekil 3.10'da Antiblokaj Mod
Ekrani verilmigtir.

Sekil 3.10 Antiblokaj Mod Ekrani
4. MOTOR KORUMA AYARLARI EKRANI

Aqua Cnt blinyesinde, cihaza bagli sensor ve 6lgiim arabirimleri ile hem
motoru hem de olasi arizalar engellemek igin koruma modlar olusturulmus-
tur. Analog deg@erler tanimlanan stre boyunca asildijinda cihaz, ilgili analog
girise gbre tanimlanan hataya diser ve motoru durdurur. Hatalarin olusabil-
mesi icin minimum ve maksimum seviye degerlerinin tanimli ve 0 dan blyuk
olmasi gerekmektedir.

Minimum Su Seviyesi Korumasi

Galisma senaryosunda Su seviye 1 sensori tanimli ise, motorun bulun-
dudu kuy nun seviyesi veya beslendigi deponun seviyesi bu degerin altina
dliserse motor durdurur. Deger cm olarak tanimlanir (Sekil 4.1).

Sekil 4.1 Minimum Su Seviye Korumasi Girig Ekrani

Maksimum Su Seviyesi Korumasi

Minimum Su seviye alarmi olustugunda, su ylksekligi maksimum su
koruma seviyesine ulastiginda alarm resetlenir ve motor ¢alismaya devam
eder. Deger cm olarak tanimlanir.
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Minimum Akim Korumasi

Enerji analizérinin kullanildidi durumlarda, motorun ¢ektigi akim bu
degerin altina diserse motor durdurulur. Deger Amperx10 olarak yazilir(Se-
kil 4.2). Ornegin minimum koruma akimi 10.5A ise 105 vyazilr.

Sekil 4.2 Minimum Akim Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Akim Korumasi

Enerji analizérinin kullanildidi durumlarda, motorun ¢ektigi akim bu
degerin Uzerine ¢ikarsa motor durdurulur. Deger Amperx10 olarak yazilir.
Ornegin  maksimum  koruma akimi  50.2A ise 502 yazlr.

Minimum Basin¢ Korumasi

Calisma senaryosunda Basing 1 senséri tanimli ise, Motor calisirken
basing degeri bu kisimda tanimlanacak (Sekil 4.3) minimum basing degeri-
nin altina diiserse motor durdurulur. Degeri Barx100 olarak yazilir. Ornegin
3.48 bar 348 olarak yazilir.

Sekil 4.3 Minimum Basing Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Basin¢ Korumasi

Calisma senaryosunda Basing 1 senséri tanimli ise, Motor calisirken
basing deg@eri bu kisimda tanimlanacak maksimum basing deg@erinin Uzerine
gikarsa motor durdurulur. Deg@eri Barx100 olarak yazilir. Ornegin 6.54 bar
654 olarak yazilir.
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Minimum Debi Koruma

Galisma senaryosunda Debi 1 sensért tanimli ise, Motor ¢alisirken debi
degeri bu kisimda tanimlanacak (Sekil 4.4) minimum debi degerinin altina
digerse motor durdurulur. Degeri m3/hx10 olarak yani 10.5m3/h 105 olarak
tanimlanir.

Sekil 4.4 Minimum Debi Korumasi Giris Ekrani

Maksimum Debi Koruma

Galisma senaryosunda Debi 1 sensérl tanimli ise, Motor ¢alisirken debi
degeri bu kisimda tanimlanacak maksimum debi degerinin Gzerine ¢ikarsa
motor durdurulur. Degeri m3/hx10 olarak tanimlanir. Ornegin 20.5m3/h 205
olarak tanimlanir.

Minimum Voltaj Koruma

Enerji analizériinin kullanildigr durumlarda, motorun voltaji bu degerin
altina diserse motor durdurulur. Degeri Voltx10 olarak yazilir (Sekil 4.5).
Ornegin minimum koruma voltaji 280V ise 2800 yazilir.

Sekil 4.5 Min Voltaj Koruma Ekrani

Maksimum Voltaj Koruma

Enerji analizériinin kullanildigr durumlarda, motorun voltaji bu degerin
Uizerine ¢ikarsa motor durdurulur. Degeri Voltx10 olarak yazilir. Ornegin
maksimum koruma voltaji 382V ise 3820 yazilir.
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Su Seviye Koruma Zaman

Su seviye alarminin tahammiil siiresinin saniye cinsinden girildigi ekran-
dir. Su Seviyesi alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin digina ¢ikarsa sistem
burada girilen slire kadar bekler ve alarm verir. Sekil 4.6'da Su Seviye
Koruma Zaman Ekrani verilmistir.

MOTOR CRLISMA AYAR

SuSevive Koruma Zaman
2R

Sanive

Sekil 4.6 Su Seviye Koruma Zaman

Akim Koruma Zaman

Akim alarminin tahamml sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Akim degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin disina ¢ikarsa sistem
burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir.

Basin¢ Koruma Zaman

Basing alarminin tahamml sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Basin¢ dederi alt ve Ust limitlerle belirlenen bélgenin disina cikarsa sistem
burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir.

Debi Koruma Zaman

Debi alarminin tahammdal sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Debi degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin disina cikarsa sistem
burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir.

Voltaj Koruma Zaman
Voltaj alarminin tahammdil sdresinin saniye cinsinden girildigi ekrandir.
Voltaj degeri alt ve Ust limitlerle belirlenen bdlgenin digina ¢ikarsa sistem

burada girilen siire kadar bekler ve alarm verir.

Alarm ve Uyarilar Ekrani
AQUA'da cihaz igerisinde tanimlanan ayarlar bu ekranda gériinir
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Alarmlar 3 defa 15dk ara ile kendini resetler. Bir alarm ard arda 3’ten
fazla olustu ise kalici alarm olusur ve bu alarmin kullanici tarafindan manuel
olarak resetlemesi gerekmektedir.

(Sekil 4.7). Tanimlanmig ayarlarin listesi Tablo 4.1’de verilmistir.

Sekil 4.7 Alarm ve Uyarilar Ekrani

ALARM ACIKLAMA
Akim Alarm Akim Motor Korumada tammlanan degerin diginda
Basing Alarm Basing Motor Korumada tanimlanan degerin diginda
Debi Alarm Debi Motor Korumada tanimlanan degerin diginda
Motor Calisma Hata | Motora start verildigi halde 30sn galigiyor bilgisi gelmiyor
Motor Termik Hata Motor sigortast kurulu degilse, veya siiriicii hazir defilse
Su Seviye Alarm Su seviyesi Motor Korumada tammlanan degerin diinda
Analizor Hab. Hata Akim hata tammli ve analizor ile haberlesme yok
Debimetre Hab. Uyan | Debi alarm tamimb degil ve debimetre haberlesme yok
Analizor Hab. Uyar: Akim hata taniml detil ve analizér ile haberlesme yok
Pil Sicakhik Ditgiik Pil ntc degeri 0 C alunda

Pil Srcaklik Yiiksek Pil ntc degeri 45 C iizerinde

Hafizaya Ulagilamiyor | Log hafizasina ulagilamuyor ise litfen servise gonderin
AdcKanallUlasilamiyor | Analog kanal 1 ulagilamiyor ise liitfen servise gonderin
AdcKanal2Ulasilamiyor | Analog kanal 2 ulagilamuyor ise liitfen servise gonderin
AdcKanal3Ulasilamiyor | Analog kanal 3 ulagilamuyor ise liitfen servise génderin
SurucuEIModCalisiyor | Motor a gali gikisi verilmeden calisiyor girisi geliyor
Dusuk Gue Modu Aktif | Pil giicii zayif ve harici besleme yok ise

Voltaj Alarm Voltaj Motor korumada tamimlanan degerlerin diginda
Girig Besleme Voltaij Girig Besleme Voliaj Dilsilk

Pil Kapali Pil Kapali Durumda

Tablo 4.1 Alarm Listesi
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MODBUS RTU Ayar Ekrani

Bu kisimda Analizér ve Debimetre ile kurulacak RS-485 modbus haber-
lesme ayarlan belirtilir (Sekil 4.8). Ayarlar asagidaki sekilde yapilmalidir.

» Haberlesme ayarlari 9600/8/N

+ Debimetre modbus id: 1

* Analizér modbus id: 2

Sekil 4.8 MODBUS RTU Ayar Ekrani

Hakkinda Ekrani ve Test Ekrani

Hakkinda ekraninda AQUA cihazinin Ureticisi, AQUA’ya ait donanim,
yazilim versiyonlari, Statik IP bilgisi, imei numaralar ve cihaz seri no bilgileri
bulunmaktadir (Sekil 4.9).

Sekil 4.9 Hakkinda Ekrani

Test ekraninda cihazin dis ortam ile olan fiziksel baglantilari test edilir. Bu
islem icin 6zel bir test cihazi ve sifre gerekli olup bu testler Uretici tarafindan
yapiimaktadir (Sekil 4.10).
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Sekil 4.10 Test Ekrani

MODBUS TCP Haberlesme Tablosu

AQUA biinyesinde GSM 2G Modem bulunmaktadir. Modbus TCP haber-
lesme protokolii AQUA'da standart olarak bulundurur. AQUA ayni anda 5
adet sorguya kadar cevap verebilmektedir.

Ayni anda sadece 1 sorgu islemi var ise sorgu araliklari 1sn ve Uzeri
olmaldir. Hem SCADA sorgusu hem de hedef depo seviyesi sorgusu yapan
noktalardaki haberleme siresi minimum 15sn olmalidir.

Tek sorguda 64 adet word register sorgusuna cevap verebilmektedir.
Sorgularda standart Modbus TCP portu olan 502. port kullaniimaktadir.

Aktif olarak FC3, FC6, FC16 ve FC22 numarali modbus komutlarina
cevap verir. Modbus Adres tablosu asagidaki gibidir.

Control Word2 ve sonraki register deg@erleri kalici hafiza iginde tutulmak-
tadir.
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Register | Register Tip Carpan | Agiklamalar

Adresi Isim

0 L1 Voltaj WORD fali]

1 L1 Akim WORD 10

2 L2 Voltaj WORD 10

3 L2 Akim WORD /10

4 L3 Voltaj WORD /10

5 L3 Akim WORD 10

6 Anlik Ortalama Akim WORD 1o

T Coso WORD o

8 Anlik Glic WORD 10

9 Sebeke Frekans WORD /10

10 Toplam Debimetre FLOAT

11

12 Toplam Aktif Glg DWORD

13

14 Toplam Reaktif Giig DWORD

15

16 Dijital Girigler

17 Debi-1 m3/h WORD M0

18 Debi -2 m3h/h WORD 10

19 Basing -1 bar WORD /100

20 Basing -2 bar WORD 100

21 Seviye -1 cm WORD

22 Seviye -2 cm WORD

23 Pil Seviye % WORD

24 RTC Tarih Saat (EPOCH TIME) DWORD GSM Uzerinden Giincellenir
Unix timestamp formatindadir

25

26 Uyarilar -1 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmigtir

27 Uyarilar -2 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmigtir

28 Alarmla -1 WORD Detaylar Asafjidaki Tabloda
Verilmigtir

29 Alarmiar-1 WORD Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmistir

30 StatusWord Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmistir

31 Besleme Voltaj WORD no Detaylar Asagidaki Tabloda
Verilmistir

32 NIC PIL Sicaklik WORD o Gergek Sicaklik Degeri
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33 Hedef Besleme Seviye

34 Dinamik Seviye

35 Statik Seviye

36 NPSH

37 Dijital Cikiglar

38 ControlWord-1

39 ControlWord-2

40 Motor Siirlicti Gikigt HZ X10

4 Sensdr Montaj Derinlik

42 Pompa Montaj Derinlik

43 Calisma Mod 0-Serbest Calisma 1-Hedef
Seviye 2-Hidrofor 3-Basing P!

44 Moator Calis Cikig

45 Su Seviye Koruma Zaman

46 Akim Koruma Zaman

47 Voltaj Koruma Zaman

48 Basing Koruma Zaman

49 Debi Koruma Zaman

50 Pl Timer

51 Motor Koruma Min. Voltaj

52 Motor Koruma Max. Voltaj

53 Hedef Besleme |P-1

54 Hedef Belirleme IP-2

55 Hedef Belirleme IP-3

56 Hedef Belirleme IP-4

57 Hedef Besleme Modbus Adres Hedef adres 10000'den
yiksek ise adres float
okunacaktir

58 Hedef Besleme Modbus ID Hedef cihaz Aqua ise ID3
GIRINIZ

59 Hedef Besleme Modbus Port Hedef cihaz Aqua ise Port 502
giriniz

60 Hedef Minimum Su seviye

61 Hedef Maksimum Su seviye

62 Min.Su Basing X100 1 bar 100 olarak yazilr

63 Max.Su Basing X100 1 bar 100 olarak yazilir

64 Motor Surucu Max.Referans Set

65 ACIL_SENARYO BEKLEME_SURE

86 ACIL_SENARYO_CALISMA_SURE

67 Basing Pl Set

68 Motor Koruma Su Seviye Min.
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69 Motor Koruma Su Seviye Maks.

70 Motor Koruma Akim Min. X10

71 Motor Koruma Akim Maks. X10

72 Motor Koruma Basing Min. X100

73 Motor Koruma Basing Maks. X100

74 Motor Koruma Debi Min. X10

75 Motor Koruma Debi Maks. X10

76 Debi-1 SET

77 Debi -2 SET

78 Basing-1 SET

79 Basin.-2 SET

80 Seviye-1 SET

a1 Seviye -2 SET

82 DebilGiris

83 Debi2Girig

84 Basing1giris

85 Basing2Giris

86 Seviyelgiris

87 Seviye2Giris

88 Motor Termik Giris

89 Motor Caligiyor Girig

90 Debi metre pulsCarpani

9 Debi metre Tip Segim 0-Longrun 1-krohne ifc
50 2-krohne ifc 300 3-
Enelsan

92 Analizdr Tip Segim

93 SSR Girig

94 Log Tutma Sikhigi DK
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Bit Uyar Word 1 Uyari Word 2
0 Analizor Hab. Uyari Yedek
1 Debimetre Hab. Uyari Yedek
2 Log Bir Tur Déndil Yedek
3 Led Badh Degil Yedek
4 Flash Hafizaya Ulasilamiyor Yedek
5 ADC Kanal1 Ulasilamiyor Yedek
6 ADC Kanal2 Ulagilamiyor Yedek
7 ADC Kanal3 Ulagilamiyor Yedek
8 Sirici El Modda Galigiyor Yedek
9 Pil kapal Yedek
10 Yedek Yedek
11 Yedek Yedek
12 Yedek Yedek
13 Yedek Yedek
14 Yedek Yedek
15 Yedek Yedek
Bit Alarm Word 1 Alarm Word 2
0 Motor Calisma Hata Yedek
1 Motor Termik Hata Yedek
2 Su Seviye Alarm Yedek
3 Akim alarm Yedek
4 Debi Alarm Yedek
5 Basinc Alarm Yedek
6 Analizor. Hab. Hata Yedek
7 Debimetre Hab hata Yedek
8 SSR Hata Yedek
9 Girig Voltaj Yiiksek Yedek
10 Voltaj Alarm Yedek
11 Yedek Yedek
12 Yedek Yedek
13 Yedek Yedek
14 Yedek Yedek
15 Yedek Yedek
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Bit Status Word 1 Status Word 2
0 Besleme var Yedek

1 Pil sarj oluyor Yedek

2 Hedefle Hab. Var Yedek

3 Alarm Var Yedek

4 Sistem Otomatikte Yedek

B Motor Calisiyor Yedek

6 Pil Sicaklik Diisiik Yedek

7 Pil Sicaklik Yiiksek Yedek

8 Motor Antiblokaj'da Caligiyor Yedek

9 Yedek Yedek

10 Yedek Yedek

11 Yedek Yedek

12 Yedek Yedek

13 Yedek Yedek

14 Yedek Yedek

15 Yedek Yedek

Bit Control Word 1 Control Word 2(Kalici hafiza)
0 Alarm Reset Otomatik

1 Man Calis/Dur Hedef Depo Seviyeyi Scada Yazacak
2 Flash Log Hafiza Temizleme Acil Durum Senaryo Aktif
3 Link No Error Dislik Glg Modu Aktif
4 AQUA Restart Analizér Bagh

5 Cikis Enerjisini Kes Basing 2'ye Gore Calis
6 Yedek Antiblokaj Aktif

7 Yedek Yedek

8 Yedek Yedek

9 Yedek Yedek

10 Yedek Yedek

11 Yedek Yedek

12 Yedek Yedek

13 Yedek Yedek

14 Yedek Yedek

15 Yedek Yedek

*Donanim versiyon 1.2 ve Gzeri igin gegerlidir.
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Sorgu sikli§i minimum 15 saniye olarak tavsiye edilir. 3 saniye
timeout suresi tanimlanabilir. Bir sorguda istenen paket sayisi maksi-
mum 64 word olarak ayarlanmaldir...

Ayni anda birden fazla SCADA ile haberlesme saglanacagi
durumlarda sorgu araliklart minimum 30 saniye olmalidir.

5. DONANIMLAR

AQUA CNT Ekran
KORU 1000 AQUA CNT

kt Tip Pompa Kontrol ve Su izleme Cihaz

Debimetre Ekran

DEBIMETRE PROE GIRISLER
UP+ UP- GND DN+ DN- GND

s, | semave g

N
[ 11

_!E
-2

s =m I
[ [ O A

Pil

Cihazin igerisinde Lityum dabhili sarjl pil beslemesi bulunmaktadir. Pili aktif
hale getirebilmek icin pil anahtarini sag konuma getirmek gerekmektedir.

Pil baglantisinin yapildidi fakat anahtarin kapal oldugu durumlarda veya pilin
tamamen bitti§gi durumlarda pil sicakligi okunabilmektedir, bu durumda cihaz
pilin CutOFF durumuna gectigini varsayarak 30sn araliklarla pile uyanma
voltaji gdndermektedir.

<% Pil neden bir dolu o] bos gosterir?
Pil anahtarinin kapali olmasi, pilin koruma konumuna ge¢mis

olmasi ya da pil + besleme ucunun klemensten ¢ikmis olmasi bu
duruma sebep olabilir.
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Pil enerjisi tikendigi zaman koruma moduna geger ve
enerji Uretmez. Cihazin harici bir glic kaynagl ya da giines
paneli ile beslendidi durumlarda sarj icin pile uygulanan akim
ve voltajin yeterli miktara gelmesi durumunda pil otomatik
olarak koruma konumudan cikis yapar..

Pil 0-45 santigrat derece arasinda ise besleme gerilimi

>21V DC, akimi >1A ise sarj olma kosullari gergeklesmis
demektir...

Pil sicaklik sens6ri gerekli midir?

Pilin sarj olmasi igin uygun sicakliyi saglanmis olmasi
gereklidir. Sicaklik sensorinin takili olmadigi pillerde diisik
sicaklik

Besleme
AQUA besleme voltaji 24V DC ve min 2.5A dir. 24V DC gii¢ kaynagindan

veya glnes panelinden besleme yapilabilir. Dahili pilin tam kapasite ile sarj
olmas! igin pil voltaj girisinin minimum 21V DC olmasi gerekmektedir.

Cikis

AQUA cikis klemenslerinden 24V DC ve 500mA e kadar ¢ikis verebilmekte-
dir. Gikis voltaji olmadigi durumlarda igerisinde bulunan dahili cam sigorta kontrol
edilmelidir.

RS485

AQUA harici haberlesmeli debimetre ve cihazda tanimli analizérler ile
haberlesm bu port Gzerinden yapmaktadir.

Dijital Girigler

AQUA (izerinde 4 adet 24V DC opto coupler giris bulunmaktadir
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Dijital Cikislar
AQUA lizerinde 2 adet Roéle NO kontak ¢ikisi bulunmaktadir.
Analog Girigler

AQUA lizerinde 3 adet 16bit 4-20mA girisi bulunmaktadir. Girigler 24V DC
voltaj ve yuksek akim korumalidir.

Analog Cikis

AQUA lzerinde 1 adet 12bit 4-20mA Analog referans ¢ikisi bulunmaktadir.

*

Analog Cikista, motor galismaz iken 4mA degder Uretilir.

Motor calismaya basladiginda “motor suriict ¢ikis” referansinda
ayarli olan degeri oraninda ¢ikis Uretilir.

Ek1. Basin¢ Sensori

Bu bélimde AQUA 100FP cihazinin dahili basing sensérii hakkinda bilgi
verilmistir. Bu model, Pompa Kontrol noktalarinda kullaniimaya uygundur.

SISTEM AYAR
Basinc 1 Setibar)
a

SISTEM AYAR
gasinc 1 Giris

1 AGirizl
2:AGiris2
3:AGiris3

Basing sensérii, AQUA CNT cihazinin Sekil2.1’de verilen 3 analog girisinden
herhangi birisine bagdlanip, gerekli ayarlari yukaridaki menllerde gosterildigi sekilde

yapilhr.
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B”'E';:;’"" 4 |1/2|5|10|2 | 50 | 100 | 200 | 400 | 600
A;{&y:.il‘ 3 |3 712]35|50 | 120 | 250 | 400 | 600 | 1200
Teknik Ozellikler
Calisma Prensibi
Olcme prensibi Piezo rezistif Slgim hiicresi
Girigler
Olgiim degiskenler Gireceli ve mutlak basing
Olgiim arahi Maximum 600 bar
Cikislar
Akim Cikigi 4~20 mA
Yilk (U~10V) /0,02 A
Hassasiyet
Olglim hatasi | Tam skalamin < % 0,07

(lineerlik, histerisis ve
tekrarlama dahil)

Kararllik + 0,1 Tam skala / yil

Sifir noktasi +0,2mv/v

Sicaklik etkisi

Span 0°-70°C'de -0,010% TS/K
70°-85°C'de -0,012 % TS/K
85°-135°C'de -0,014 % TS/K

Sifir +0,02% TS/K

isletme kosullari

Isletme sicakhd -40°~135°C

Ortam sicakhgi -25°~85°C

Saklama sicakhg -50°~100°C

Koruma sinifi IP67

Besleme

Besleme gerilimi | 8..42vDC

Malzemeler

Sensor Paslanmaz 316L, Seramik

Proses baglantisi Paslanmaz gelik 316, hastelloy C, diger malzemeler

O-ring Viton

D kutu Paslanmaz gelik 316

Terminal kutusu Paslanmaz celik 316

Proses baglantisi

Erkek | 172" dishi / 174" dish

Boyut ve adirhk

Adirlik Yaklasik 1 kg

Boyut © 27x80mm

Ambalaj 200mm x 200mm x 300mm
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Ek2. Seviye Sensorii

Bu bélimde AQUA 100SL cihazinin dahili seviye sensori hakkinda bilgi
verilmektedir. Su dagitim depolarinda kullaniimaya uygundur.

SISTEM AYAR
geuiue 1 Seticm

Seviye sensorl, AQUA CNT cihazinin Sekil2.1°de verilen 3 analog girisinden
herhangi birisine baglanip, gerekli ayarlar yukaridaki mentlerde gdsterildigi sekilde
yapilir.

Teknik Ozellikler

Diyafram Paslanmaz 316L, Seramik
Madde Sivilar

Sivi sicaklit | 0-70 °C

Olgiim arali§i | Min 0-300mm Max 0-150000mm

Dogrusallik + 0,2% Tam skalanin
Hassasiyet + 0,3% Tam skalanin
Baglanti Polipropen

Koruma sinifi | IP68

Besleme 10-36 V DC

Cikis 4-20 mA

Govde Paslanmaz celik (316)

Ek3. Dahili Debimetre
Bu bélimde AQUA CNT 100F-100FP Modeli igerisinde dahili olarak gelen

Ultrasonik Debimetre modulinin kullanimi igin gerekli adimlari iceren bilgiler bulun-
maktadir. Debimetre modili AQUA CNT'den haricen kullanilamaz.
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MEND FONKSIYON ACIKLAMAS!
NO:
MOQ Debi ve NET Totalizéri gésterir.
NET Taotalizér dzelifji kapah ise NET Totalizériin kapandifji andaki verisini gésterir.
Totalizdr birimini segmek igin M31'e bakiniz
MO1 Debi ve akis hizini gdsterir.
MOz Debi ve Pozitif Totalizdril gosterir (POS). POS Totalizér dzelligi kapah ise POS
Totalizoriin kapandi andaki verisini gdsterir.
M03 Debi ve Negatif Totalizérll gésterir (NEG). NEG Totalizér 6ze ligi kapal ise NEG
Totalizorin kapandig andaki verisini gosterir.
MO4 Tarih ve zaman bilgisi ni ve debiyi gostenr. Tarih ve zaman ayarlari icin bkz: M&0.
MOs Anlik Enerji ve toplam enerji gérintileme
Mo Sicaklik bilgilerini gosterir.
Mo7 Al3 ve Al4le okunan analog deger ve bu dedere karsilik gelen sicaklik, basing vb.
Dederler gosterilir.
Mos Biitiin detayh hata kodiann gériintiileme.
Mog O giine ait net debiyi gdrintiiler
M10 Boru dig gevresinin (mm) girildidi meniidir. Boru ¢api biliniyor ise bu kismi gegip
M11'den boru gap giriniz.
M1 Borunun dis capimin girildigi menddir. Not: M10 ya da M11 parametrelerinden
birisinin girilmesi yeteridir.
Mi2 Boru kalnhgimin girldigi meniidir. Bu meniyd atlayip M13'ten ig cap girebilirsiniz
M13 Boru i¢ gapinin girldigi menldir. Boru dis capr ve boru kahinhigimin dodru girildigi
taktirde bu kisim otomatik olarak hesaplanir.
M4 Boru malzemesinin secildiji bollimdiir. Debimetrede tanimlanan standart boru
malzemeleri sunlardir;
0- Karbon Celik
1-Paslanmaz Celik
2-Dékiim Demir
3-Duktil Demir
4-Bakar
5-PVC
G-Aldminyum
7-Asbest
B-Fiberglass
9-Diger (secildigi takdirde M15'te malzemedeki ses hizinin girilmesi gerekir)
M15 M14'te (9) segldiji 1akdirde maddedeki ses hizimin girildigi menidor
M16 Boru kaplama malzemesi se¢iminin yapildigi meniidir.

Standart kaplama malzemeleri sunlardir;
0- kaplama yok

1-zift

2-Plastik

3-Harg

4-Polipropilen

5-Polisitrol

6-Polisitren
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7-Polyester

8-FPolietilen

9-Ebonit

10-Teflon

11-Dider (segildigi takdirde M17'de malzemedeki ses lhizimn girilmesi gerekir)

M17

Standart olmayan kapl ddesindeki ses hizinin girildigi menidir

Mig

Kaplama maddesi olmas: durumunda kaplama malzemesi kalinh@inin girildigi yerdir.

Swvi tipinin segidipi menidir.
Tammlanmis standart sivilar sunlardir;
0-5u

1-Deniz suyu

2-Kerosen

3-Benzin

4-Fuel Qil

5-Ham Petrol

6-Propan (-45°'de)

7-Bltan

8-Diger Swilar (seglld|ji takdirde ses hizinin M21'den ve viskosllanin M22'den girimesl
gerekir)

9-Dizel

10-Hint Yag

11-Fistik yad

12-#90 Benzin

13-#93 Benazin

14-Alkol

15-125° 'de sicak su

20'de (8) sog¢lidlgl takdirde standart olmayan svi Igerisindekl ses hizimin girildigi
menidir,

20'de (8) lidigi takdirde standart olmayan sivimn viskositesinin girildigi idiir.

Transdiiser tipinin segildigi menddir. Tamimh Transdiser tipleri;
0- Standart M

1-Eklenti Tipi C

2-Standart §

3-Kullanic Tipi

4-Standart B

S-Eklanti Tipi B [45)

6-Standart L (B0t0k tip transd(serler)

7-JH Polysonik

&-Standart HS [(El tipi debimetrelar igin kiiglk boy transdisarler)
9-Standart HM (El tipi debimetreler icin orta boy ransdiserler)
10-Standart M1 [Orta boy transdiser #1)

11-Standart 51 (Kaglk boy transdiser #1)

12-Standart L1 [Biylk boy wansdiiser #1)

13-P1 Tipl

14-FS410

15-FS510

16-Clamp On TM-1 (Sabitlemeli Orta Boy)

17-Eklenti Tipi TC-1

18-Clamp On TS-1 (Sabitlemeli Kigik Boy)
19-Rezerve
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20-Clamp On TL-1 (Sabitlemeli Biiyik Boy)
21- Eklenti Tigi TLC-2

M24 Transdiiser Baglama ytntem| segimi
0- WV Metodu
1-£ Metodu
2-N Metodu
3-W metodu
M25 Transdiseder arasindaki mesafeyi gdsteren menidir
M26 Yapilan ayarlarin kalici hafizaya kaydedildigi menddiir
M29 Bog boru sinyal esigi. Sinyal eskten zayif gelirse boru bog boru olarak kabul edilir ve
ckunan dederler lotaliztr degerine yansimaz.
M30 Kullamian birim sisteminin segildigi menadir.
M31 Debi igin birim segimi yapilan meniidiir
0- metrekip
1-litre
2-USA Galon
3-Emperyal Galon
4-Milyon USA Galon
5-Kiibik Fit
6-USA Sivi Varil
7-Yag Varil
birim /gin, /saat, /dakika ve /saniye olarak secilebilir. Yani toplamda 32 farkh opsiyon
bulunur
M32 Tetalizér birimleri secilir. Birimler M31 ile ayni birimlerdir.
M33 Totalizér garpaninin segildigi menddir, 0,601 fe 10000 arasi bir deger girilebilir,
Varsayilan deger 1'dir,
M34 NET Totalizériin aktif ya da pasif duruma getirildigi men(
M35 POS Totalizériin aktif ya da pasif duruma getirildigi meni
M36 NEG Totalizoriin aktil ya da pasif duruma getirildigi men(
M37 1-Totalizér Reset
2-Fabrika Ayarlarina Donis
M3s Totalizorii manuel olarak kalibre etme meniisi
M39 Dil Segimi
M40 Damping (S@nlmleme) katsayisi, 0 ile 999 arasi deder alir. Daha stabil okumalar igin
gerekebilir. Varsayilan deger 10'dur. 0, damping yok demektir.
M35 POS Totalizérin aktif ya da pasif duruma getirildigi men(
M36 NEG Totalizériin aktif ya da pasif duruma getirildigi meni
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M37

1-Totalizdr Resat
2-Fabrika Ayarlarina Danis

M38 Totalizori manuel olarak kalibre etme meniisi

M39 Dil Secimi

M40 Damping (Sonimleme) katsayisi, 0 ile 999 arasi deder alir. Daha stabil okumalar igin
gerekebilir. Varsayilan degier 10'dur. 0. damping yok demeklir.

M4 Diglk debi degerlerini akumamak igin kullanilan mend

M42 Sifir noktasi kalibrasyon men(si. Kalibrasyon yaparken borudan su gegmediginden
emin olun

M43 Sifir noktasi kalibrasyonunu temiziema meniisi

Maa Debi fark (kalibrazyon) girme menisi

M45 Debi skala laktdrd. Varsayilan deger I'die, Bu deferi skala yapimaduy durumlarda 1
olarak ayarlayimz.

M46 Modbus Metwork Adres ayarlama meniisii

M47 Sistem kilidi. Sistem iizerinde yapilacak defisiklikleri engellemek icindir. Sifrenin
unutuldugu durumlarda seri port'a LOCGKO komutu yollanabilir ya da MODBUS
aracihgi ile 49. ve 50. Registerlar (zetinden dizenleme yapilabilir.

M48 MNan-lineer'lik durumlannda dizeltme yapiimasi igin kullanilan menOdir.

M49 Seri port verilerini ghsteren meniidir. Bajlantinin diizgiin bir sekilde yapihp
yapilmadi kontrol edilebilir.

M50 Datalogger 6zelligini aktif eder. Burada 22 farkh yerinin kaydi yapilabilir.

M54 Pulse genisligi 6 milisaniye ile 1000 milisaniye arasinda ayarlanir

M55 Analog cikis segimi. Segenekler;
Q- 4-20 mA ¢ikis modu
1-020mA gikig modu
2-Seri port kontroli-0-20mA
3-4-20mA sivi ses hizina karsihik gelir
4-20-4-20mA modu
5-0-4-20mA modu
6-20-0-20mA modu
7-4-20mA akis hizina denk gelir

M56 M55'16 seili segenege gdre OmA ya da 4mA'e denk gelan deger segimi bu mendden
yapilr,

M57 20mA'e karsiik gelen deder secimi bu meniden yapihr.

M58 Alam dongusiniin degru kalibre edildigini gormek igin bu men i kullambie,

M59 Akin ikl devresinin degeri bu meniden gorillr

MB0 Sistam saat ve tarih ayarlarninin ayarlanma maniisddiir.

M61 Debimetreye &2gd seri numarasinin ve seri numarasinin gosterildigi bélimddr.

44




MB2 RS232-RS485 Kurulumu. Cihaza bagh olan biitiin cihazlarin bu ayarlara uymasi
gerekir. Baudrate (300-19200 bps arasinda ayarlanabilir), parite. data biti (her zaman
8'dir) ve stop biti.

ME3 Haberlesme protokeoli secilir. MODBUS ASCII, MODBUS RTU. Meter-BUS ya

da Fuji Extended Protocol segilebilir.

Me4 Al3 analog girisi igin sicaklik ya da basing gibi degerlerin ckunmasi durumunda,
20mA'e denk gelen degerin girildigi yerdir. Birimi yoktur.

ME5 Al4 analog girisi igin sicaklik ya da basing gibi degerlerin ckunmasi durumunda.
20mA'e denk gelen degerin girildigi yerdir. Birimi yoktur.

M&6 Al5 analog girisi icin sicaklik ya da basing gibi degerlerin okunmasi durumunda.
20mA'e denk gelen degerin girildigi yerdir. Birimi yoktur.

MB8 Minimum &lgiilecek debi degeri

MES Maksimum &lglilecek debi degeri

M70 LCD arka isik kontroll. Girilecek deger ekran 1siginin kag saniye acik kalacagini
gdsterir. Deger 5000rden biiylk ise bu ekran 1isiginin siirekli agik kalacagim gosterir.

M71 Ekrankontrast ayan

M80 Sinyal kalitelerini gdsterir.

Ma2 Beklenen "sividaki ses hizini dlger. Gergek deger ile arasinda gok fark var ise

baglantilar kontrol edilmelidir.

KURULUM ADIMLARI

1- MENU tusuna basip MENU 10'a ya da 11'e gidiniz. Buradan BORU
DIS CEVRESI ya da GAPI'ni giriniz.

2- MENU 12'den boru kalinligini giriniz.

3- MENU 14'ten boru malzemesini seginiz.

4- MENU 16'dan kaplama malzemesini seciniz. Yok ise 0'1 seginiz.
5- MENU 18'den kaplama malzemesi var ise kalinligini giriniz.

6- MENU 20'den sivi tipini seginiz.

7- MENU 23'den transduser tipini seginiz.

8- MENU 24'den transdiser baglanti modunu seginiz.
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9- MENU 25'ten transdiiserler arasi birakilacak boslugu kontrol ediniz.
10- MENU 90'dan sinyal kalitelerini 6l¢tiniz.

11- MENU 08'den ¢alisma durumunun R oldugunu kontrol ediniz.

12- MENUO1'den verileri kontrol ediniz.

13- MENU26'dan ayarlari kalici hafizaya kaydediniz.

TRANSDUSER YERLESTIRME BILGILERI

Daha hassas o6l¢cum alinabilmesi i¢in transdiserler i¢in optimum yerin
ayarlanmasi gerekir. Bu islemin efektif bir sekilde tamamlanmasi igin belirli
adimlarin izlenmesi gerekir.

BORU KONFIGURASYONU VE VIRARIAKYS || AGAGIANIG
TRANSDUSER POZISYONU . o
Boyutlar Boyutlar

I L up | L dn |

g——=p b |w |
L up L dn

10D 5D

| Lw | taen |
| — s = 10D 5D

E&Il — i Q 12D 5D

C — r%l |% 20D 5D
L up | Ladn
Eﬂ;;{ — o] !l] 20D 5D

ﬂ_@;/ — == 1N | 80D 5D




OPTIMUM LOKASYON ORNEKLERI
1- TransdUserleri borunun en uzun oldugu yere yerlestirin.

2- Isinin transduserlerin izin verdigi 1sidan ¢ok fazla ya da az olmamasi
gerektigine dikkat edin. Oda sicakliina ne kadar yakinsa o kadar iyi olur.

3- Borulari kirlenmesine dikkat edin. Mimkiinse daha yenilerini kullanin.

4- Bazi borularda plastik kaplama vardir. Plastigin Gizerine transduser
yerlestirmekten cekinin.

5- Boru Uzerindeki kir ve pasi temizlemeniz dnerilir. Boruyu
zimparalamak ta 6énerilen islemler arasindadir.

6- Uygun bir kuplér ile transdlseri boruya uygulayin ve arada bosluk
birakmayin.

7- Transduserleri borunun yan tarafina yatay olarak uygulamaniz
tavsiye edilir.

Siyah .

) R O
\/

2 » Kablo zirh
/
Terminal
Kablo |
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V Metodu

Boru i¢ ¢apinin 15mm ile 200mm'ye kadar oldugu durumlarda
kullanihr.

Z Metodu

Bu metod boru ¢apinin 200mm'den fazla oldugu durumlarda kullanilir.

W Metodu

Boru ¢apinin 32mm ile 50mm arasi oldugu durumlarda kullanilir

el
Feicais 11




HATA MO08'de goriinen Sebepleri Goziamleri
KODU mesaj
R Sistem Normal Hata yok
I Sinyal yok «  Sinyal tespit «  Olgiim
edilemedi noktasinun
« Transdiiserler yerini
dizgiin monte degistirin
edilmedi e Olglim
+  Cok fazla kirvar noktasni
Boru kaplamasi temizleyin
cok kalin *  Kablolar
+  Transdiiser kontrol edin
kablolar diizgiin
baglanmadi
J Donanim hatasi Donanimsal problemler Uretici ile irtibata gegin
Zayif sinyal tespit e Zayif sinyal tespil o Olgiim
edildi edildi noktasmun
*  Transdiiserler yerini
diizglin monte degistirin
edilmedi «  Olgiim
»  Cok fazla kir var noktasini
» Boru kaplamasi temizleyin
cok kalin Kuplora
+  Transdiser kontrol edin
kablolar: diizgiin
baglanmadi
F Sistem RAM » RAMve RTCile *  Enerji kesip
hatasi ilgili gegici verin
Tarih hatasi sorunlar «  Ureticiile
CPU hatasi +  Kalici donanimsal irtibata gegin
* Rom sorunlar
parite
hatasi
G Kazang Cihaz kazanci ayarliyor
ayarlaniyor
K Bos boru M29'da ayar yapin M29'a 0 girin
Boruda sivi yok
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NOTLAR
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